PYTANIA NA EGZAMIN DYPLOMOWY INZYNIERSKI
(KieruneklInfor matyka)
Student powinien zriadefinicjc omawianego pefgia, klasyfikacg i przyktady; dla pagj¢ abstrakcyjnych -
zastosowania.

Algorytm, sposoby zapisu algorytméw

Architektura mikrosterownikéw

Bezpieczéstwo systemoéw komputerowych

Bloki funkcjonalne komputera

Funkcje logiczne (sposoby zapisu funkcji, elemearggrrzeksztatcenia)
Grafika komputerowa, pliki graficzne, kompresjakpiiv graficznych
Hierarchia pamici w komputerze

Inzynieria oprogramowania — zakres zastosgvetosowane formalizmy
9. Jezyk HTML

10. Jezyk SQL

11. Jezyki programowania (obiektowe i proceduralnexyk asemblera.

12. Kodowanie danych (liczbowych: kod U2, BCD; znakoWwyASCII, Unikod)
13. Obiektowe a strukturalnejyki programowania — zalety i wady

14. Podstawowe konstrukcje programistyczne

15. Podstawowe ustugi internetowe

16. Protokoty sieciowe (model warstwowy)

17. Przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowezasady dziatania
18. Relacyjne bazy danych

19. Sieci komputerowe

20. Struktury danych — definicja, podstawowe struktwakres stosowalidoi
21. System operacyjny

22. Systemy plikow

23. Typy danych

24. Uktady logiczne (bramki, przerzutniki, uktady ztme)

25. Urzadzenia zewetrzne komputera
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PYTANIA NA EGZAMIN DYPLOMOWY INZYNIERSK
(KierunekM echatronika)
Student powinien zrdadefinicjc omawianego pefia, klasyfikacg i przyktady; dla pagé abstrakcyjnych -
zastosowania.

Btedy pomiaru — kidy systematyczne, édy przypadkowe, ktly nadmierne.
Budowa sterownikéw PLC.

Cechy charakterystyczne regulatoréw PID.

Cechy charakteryzage konstrukej mechatroniczm

Cechy metrologiczne nagdzi pomiarowych; legalizacja nazi pomiarowych.
Charakterystyka tworzyw sztucznych, materiatow ggcanych, materiatéw kompozytowych.
Inteligentny dom jako system mechatroniczny.

Inzynieria oprogramowania — zakres zastosgvgtosowane formalizmy

Istota rozrénienia materiatéw konstrukcyjnych nagliwe i kruche.

10. Kombinacyjne i sekwencyjne ukfady cyfrowe.

11. Model produkcji gniazdowej a model produkcji potaka

12. Moment gncy i sita tmca; sposéb wyznaczania.

13. Obiektowe i proceduralne podele do programowania
14. Podstawowe typy usdlzeh wykonawczych (aktuatorow).

15. Podziat czujnikéw (sensoréw) ze wzdl na sposéb przetwarzania informaciji.
16. Przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowesady dziatania

17. Rodzaje podpor; sity bierne w nich wygstijace.

18. Sterowanie w uktadzie otwartym i zamigym.

19. Srodek masy i momenty statyczne.

20. Zasady i kryteria podziatu materiatdwzimierskich

21. Zjawisko zngczenia materiatow konstrukcyjnych.
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